I. Idiagrammi di Bode di un sistema G(s) sono 1 seguenti
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scrivere la fimzione di trasferimento del sistema
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2. Siconsideri ora il sistema

d(f)
l* ®
w(t) * G( S) .4 > ¥

- +

dove G(s) ¢ la funzione di trasferimento ricavata al punto precedente. St dica se:
(a) Per discutere la stabilita di tale sistema & applicabile il critetio di Bode.
(b) Se il sistema retroazionato & esternamente stabile

Svelgimento
@ (SO J/m—c/fu: ¢ /osé M A'}Vf_é’/m-«q adA amw%
Q//&“Q Fo o J"f' lé.é

hoe bl se L srfoen od awollo chivis
e J/‘(‘o.faéz,f =~ /w»ok vl Moe N4 “—‘-‘—;7/"'“‘*— A

Fe. f = T~ j "u—c,’L (2%) 7: Ao ve Q)c e
(272 Y 4 Ji €

J”‘"Q‘“""’“" Ao hwa (che Aol Aiapeaonims

dells /,a—}ﬂu?. /«-cce_,af,z»/é/ e cires 2;5').' Cor~

Lodo i ot f, <o = iifebilifer def
a&df‘m ad am-qa,géo Ju‘cﬁﬁog
ﬂ£+&WJJUQ b-a-e,\j’c,.«r - /dn—m" /(rvczdér—ﬂ— =gl & ""7/‘759
d@% fre. cotfa A ﬂL fé/»m/m ehe wf CR Lo y,czc«- ‘¢o
e @///&mlx-&,

/L‘an'{rtéhf“'-rt*‘ 3)(‘1““*%/*—: —‘f <{9+(*0Sj(’ (f)(S’;

iow!d,p.,pfa,é, {zj&}“ c{qw%/u - o0 e k‘_%q,..g_ “{‘/“c:nf




3. Dato lo schema di controllo
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in cut G{s} ¢ la funzione di trasferimento determinata nel primo problema, propotre - se possibile -

' e _ (I+s7, ) (1 +57,)
un regolatore a sella con guadagno unitario (cioé del tipo R(s) = (1% sT) (15 5T, ) che consenta al
§4 5y

sistema in anello chiuso di rispettare le seguenti prescrizioni:
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» riduzione dell’effetto del disturbo sull’uscita pari almeno a 50 volte
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4. Durante una riunione in cui sono discusse le specifiche per un importante sistema di
regolazione di un impianto industriale, che deve seguire abbastanza fedelmente variazioni a
scalino del riferimento e attenuare disturbi costanti in linea d’andata, emergono le seguenti
quatiro proposte di progetto:
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Si dica quali fra i progetti A, B, C, D potrebbero essere scartati e perché.
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