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Carlo Fortini

Obiettivo del lavoro:

ÅRealizzazione di un dimostratore di un particolare 

algoritmo di sincronizzazione specifico per lôutilizzo in reti 

di sensori. 

ÅIl sistema realizzato è una rete di tre nodi capaci di 

sincronizzare le fasi dei propri orologi senza alcun 

riferimento comune
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Organizzazione della presentazione

Teoria del controllo

Sistema realizzato

Presentazione dei risultati
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Teoria del controllo
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Teoria del controllo
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Teoria del controllo

Implementazione a banda finita:

Schema a blocchi del ricevitore 
di un generico sensore

Update della fase:

Possibile situazione di rilevamento 

delle potenze in un periodo
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Organizzazione della presentazione

Teoria del controllo

Sistema realizzato

Presentazione dei risultati
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Sistema realizzato

Ogni nodo si compone dei seguenti dispositivi:

CPU/

DSP

MIC

DAC

ADC
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Sistema realizzato
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Sistema realizzato

Struttura dellôalgoritmo realizzato:
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Sistema realizzato
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Sistema Realizzato

Fase di ricezione:
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Organizzazione della presentazione

Teoria del controllo

Sistema realizzato

Presentazione dei risultati
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Presentazione dei risultati

Due diverse registrazioni del fuzionamento 

del sistema:

ÅRegistrazioni audio

ÅFilmato del sistema (1, 2)
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Registrazione Audio
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